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Zastosowanie dynamicznej oceny sytuacji w
zapewnieniu bezpieczenstwa pojazdow

autonomicznych
dr. inz. Andrzej Wardzinski
PROKOM Software SA

Zapewnienie bezpieczenstwa dla systemdéw krytycznych odbywa si¢ zwykle poprzez
utworzenie dowodu bezpieczenstwa (safety case), w ktorym poprzez analize
konstrukcji systemu oraz trybow awarii elementow (failure modes) okreslane jest
prawdopodobienstwo wystapienia hazardu (niebezpiecznego wydarzenia). Podejscie
to bazuje na zalozeniu, Ze przyczynami hazardow sa awarie elementdw oraz
kombinacje zdarzen. Systemy mobilne dziatajace w otwartym Srodowisku sa tu
przypadkiem szczegdlnym, w ktorym do hazardu moze doprowadzi¢ niewtasciwa
interakcja z innymi pojazdami lub obiektami, przy czym interakcja ta ma charakter
dynamiczny 1 zmienny.

Podczas prezentacji zostang omodwione zagadnienia architektury systemu
sterujacego  pojazdu  autonomicznego istotne w  kontekScie  zapewnienia
bezpieczenstwa. Podstawowym elementem jest tutaj wiedza o aktualnej sytuacji
(situation awareness), bedaca podstawa do planowania dziatania pojazdu. Scenariusze
dziatania sa oceniane pod katem zgodnos$ci z misja, spelnienia regut oraz poziomu
bezpieczenstwa. Analiza scenariuszy awarii pokazuje, ze istotnymi elementami
majacymi wplyw na bezpieczenstwo sa rowniez niepewnos$¢ 1 niekompletnosé
informacji oraz zaufanie do zrodet informacji oraz innych pojazdéw wystepujacych w
otoczeniu. Zaproponowany zostal formalny model obejmujacy wiedzg o sytuacji oraz
pojecia niepewnosci 1zaufania. Omoéwione zostana wyniki analizy bezpieczenstwa
oraz podejscie do konstrukcji systemu zapewniajacej bezpieczenstwo.



