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Zestaw pytan na egzaminy dyplomowe w Katedrze Systemow Automatyki

Jakie warunki musza by¢ spelnione, aby model obiektu byt identyfikowalny?
Filtr Kalmana i jego zastosowania .

Twierdzenie o probkowaniu i jego zastosowanie w uktadach sterowania.
Metody badania stabilnosci liniowych uktadow ciaglych.

Metody badania stabilnos$ci liniowych uktadéw dyskretnych.

Dyskretne modele liniowych uktadow dynamicznych.

Proste i odwrotne przeksztalcenie Z.

Analiza widmowa sygnatow.

Sterowalno$¢ 1 obserwowalnos$¢ liniowych uktadow dynamicznych.

. Przeksztatcenia podobienstwa uktadow réwnan stanu.

. Przetworniki A/C i C/A 1 ich parametry.

. Dyskretna aproksymacja w projektowaniu cyfrowych uktadéw sterowania.
. Kompensacyjna metoda projektowania regulatoréw cyfrowych.

. Zasady projektowania regulatoréw ze sprzg¢zeniem zwrotnym od stanu.

. Zadania programowania nieliniowego z ograniczeniami.

. Algorytmy numeryczne poszukujace minimum z ograniczeniami.

. Programowalne sterowniki logiczne 1 ich programowanie.

. Cykl pracy programowalnego sterownika logicznego.

. Architektura mikrokontrolerow.

. Interfejs komunikacyjny w systemach mikroprocesorowych.

. Sprzgganie komputerowego systemu sterujacego z obiektem sterowania.

. Metody opisu i projektowania ukltadow logicznych.

. Zastosowanie mikrokontroleréw w systemach sterowania

. Wielozadaniowo$¢ i czas rzeczywisty w mikroprocesorowych systemach sterowania.
. Protokoly komunikacyjne stosowane w automatyce.

. Arbitraz dostgpu do wspolnych zasobow komputerowych systemdéw sterujacych.
. Uruchamianie i diagnostyka cyfrowych systemow sterujacych.

. Podstawowe procedury projektowania liniowych regulatorow analogowych.

. Definicje stabilnosci liniowych uktadow dynamicznych.

. Analityczne i eksperymentalne metody badania stabilnos$ci.

. Podstawowe korektory liniowe i ich zastosowania.

. Bezposrednie wskazniki jako$ci sterowania.

. Posrednie (czgstotliwosciowe) wskazniki jako$ci sterowania.

. Obserwatory stanu — zasada dziatania i1 zastosowanie.

. Metody szeregowania zadan w procesie produkcyjnym przeptywowym.

. Zadania programowania liniowego — algorytm SIMPLEX.

. Elastyczne systemy produkcyjne i pojgcie ,,harmonogramu produkcji”.

. Algorytm programowania dynamicznego dla procesow dyskretnych.

. Projektowanie ukladu automatycznej regulacji jako wielokryterialny proces
decyzyjny.
. Sposoby ksztattowania dynamicznych wlasnosci uktadéow sterowania.



