PA, ISD: ZAGADKI (-A) (pJs)
Zagadka -A1 Wyznacz ustalong wartos$¢ odpowiedzi y(t) uktadu
Gyul(s) =Y (5)/U(s) = (-1 +5)/(1 +5)?

na nieograniczone pobudzenie u(t) = e, t > 0.

Zagadka -A2 Podaj przyktad takiego procesu y(t), t > 0, dla ktorego granica
lim;_,, y(t) nie istnieje, za$ istnieje granica limg_,o sY (s).

Zagadka -A3 Podaj przyktad takiego procesu y(t), t > 0, dla ktérego
75lim y(t) # Hn% sY (s).
Zagadka -A4  Wyznacz lim;_, o y(t), gdzie

Y(s) = (=4 — 25+ 5%)/((s*(2 + s))

Rozwaz i przedyskutuj przypadki s — 0~ oraz s — 07,

Zagadka -A5 Wyznacz G..(s) = C(s)/R(s) ukladu z rys. 1. Jak zinterpre-
tujesz przypadek, w ktorym G3(s) = G1(s)Ga(s)Ha(s)?

Rys. 1. Model ukiadu dynamicznego

Zagadka -A6 Dany jest model ukladu dynamicznego (rys. 2a)
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Rys. 2. Modelowanie: a) obiekt P(s), b) uktad zamkniety



Sterowanie obiektem P(s) odbywa si¢ w ukladzie zamknietym (rys. 2b) za
pomocy regulatora K (s).

Wyznacz wejsciowo-wyjsciowy model uktadu zamknietego w relacji w — z,
czyli macierzowa funkcje przenoszenia G, (s). Podaj warunek dobrej okreslo-
nosci tego uktadu.

Zagadka -A7 Dla obiektu (1) mamy ¢ = r oraz odwracalng podmacierz
Py, (s). Wiasciwosci takiego obiektu mozna (rys. 3a) opisa¢ operatorem
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Rys. 3. Modelowanie obiektu P(s): a) model G(s), b) uklad zamkniety

Wyprowadz zaleznosci taczace macierze P(s) oraz G(s) — co oznacza wyzna-
czenie odpowiednich funkcji

G(s) = F.(P)(s) oraz P(s)= F.Y(G)(s).
Dla ukladu zamknietego (rys. 3b) okresl model wejsciowo-wyjsciowy G ., (s)

w relacji w — z.

Zagadka -A8 Dla obiektu (1) mamy p = m oraz odwracalng podmacierz
P,.(s). Wlasciwosci takiego obiektu mozna (rys. 4a) scharakteryzowaé za po-
mocg operatora
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Rys. 4. Modelowanie obiektu P(s): a) model H)s, b) uklad zamkniety

Wyprowadz wzory wiazace macierze P(s) oraz H(s) — a zatem okre§l funkcje
H(s) = Fy.(P)(s) oraz P(s)= FJ;(H)(S).

Dla ukladu zamknietego (rys. 4b) wyznacz model G, (s) w relacji w — z.



