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Kadra KSD

profesor zwyczajny

6 adiunktow, w tym 1 z habilitacjg
4 asystentow

7 doktorantow
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Interdyscyplinarnosc:

teoria sterowania

elektronika

teoria decyzji

informatyka
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telekomunikacja

diagnostyka

teoria sygnatow
| systemow

robotyka

mechatronika

mechanika




Laboratorium Komputerowych
Systemow Automatyki

a konstruowanie uktadow sterowania

QO sterowanie modelami laboratoryjnymi

> helikopter na uwiezi
robot-manipulator
winda

silnik pradu statego
rownowaznia

SYSTEMOW

QRAUTOMATWYHI

O sterowanie obiektami mobilnymi
» robotami na kotkach
» helikopterami
» Sterowcami
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Laboratorium Programowalnych
Sterownikow Logicznych

Q programowanie sterownikdw logicznych
> linia montazowa

> koto montazowe

RATEDARA SYSTEMOW

> sygnalizacja swietlna

AUTOMATWYHI

> winda
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konstruowanie mobilnych robotow
autonomicznych (w tym sztuczna
inteligencja, modelowanie mozgu)

bezzatogowe aparaty latajgce

projektowanie trajektorii robotow
mobilnych

wspotpraca zespotow robotyckich
komunikacja bezprzewodowa
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Dydaktyka KSD
| Stopien: Rdzen AiR (iv)

QO Systemy Decyzyjne

» Metody modelowania matematycznego

®  KATEDRA SYSTEMOW

» Sztuczna inteligencja

AUTOMATWYHI

» Sensory | przetworniki pomiarowe

» Elementy wykonawcze automatyki

» Podstawy robotyki
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Dydaktyka KSD

| stopien: Strumien SD (v-vi)

QO Systemy Decyzyjne

» Sztuczna inteligencja

» Wspotpraca w cyberprzestrzeni
» Planowanie procesow produkcyjnych

> Roboty inteligentne
» Architektura systemow komput
» Technika mikroprocesorowa

> Wstep do sieci komputerowych

> Sieci Ethernet i IP
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Dydaktyka KSD

| stopien: Strumien SD (v-vi)

QO Systemy Decyzyjne

» Metody numeryczne

» Bazy danych

» Oprogramowanie mikrokomputerow
> Jezyki programowania wysokiego poziomu
» Wspotczesne narzedzia obliczeniowe

+rdzen:

» Mikrosterowniki i mikrosystemy rozproszone
» Podstawy sterowania komputerowego

» Sterowanie analogowe

Woydziat Elektroniki, Telekomunikacji i Informatyki Politechniki Gdanskiej 9



Dydaktyka KSD

| stopien: Profil dyplomowania SD (vii)

QO Systemy Decyzyjne

» Algorytmy genetyczne

» Systemy wspierania decyzji

> Systemy zarzadzania informacjg

» Programowalne ukfady cyfrowe
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Dydaktyka KSD
Il stopien: Rdzen AiR

O Systemy Decyzyjne

» Obliczeniowe metody optymalizacji

» Podstawy makroekonomii

» Sterowanie rozmyte

» Sterowanie cyfrowe

» Projektowanie systemow sterowania

» Nowoczesne metody teorii sterowania
» ldentyfikacja procesow

» Komputerowe systemy automatyki
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O Systemy Decyzyjne

YV V V VYV V V VYV V V VY

Dydaktyka KSD

Il stopien: Specjalnos¢ SD

Inteligencja obliczeniowa (U)
Strategie zespotowe (U) ﬁ
Podejmowanie decyzji kapitatowych (U)
Planowanie procesow produkcyjnych
Podejmowanie decyzji w warunkach konkurencyjnych
Zarzgdzanie nowoczesng firmg Hi-Tech
Wieloetapowe procesy decyzyjne e
Diagnostyka proceséw (U) N\\ >
Procesy losowe i statystyka matematyczna 5,
Detekcja zmian w sygnatach
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Obszary aktywnosci naukowej

O Automatyka
> Modelowanie i identyfikacja systemow
» Obserwacja obiektow i estymacja stanu
> Projektowanie i optymalizacja uktadow
» Diagnostyka procesow,
> Podejmowanie decyzji € —==
> Inteligencja obliczeniowa \

)

O Robotyka ;
> Uktady sterowania robotow oraz manlpulatorow (konczyn)
» Optymalizacja trajektorii ruchu
> Inteligencja zespotowa
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Politechnika Warszawska
Uniwersytet Zielonogorski

Programy europejskie/MNSW
(POIS, FS-RPO 2.1, ...)

Wdrozenia przemystowe

Partnerstwo naukowe (TKP/PC
» Konferencje (DPS), Projekty (SCI)...

@gﬂostyka procesow i systemow WN '
SR dawnictwo Naukowo-Techniczne
(T

Projekt SCI — SmartControlldea (konsorcjun

OSRODEK

> Projekty BAL, sterowiec SClenter... ARTNER| ngmﬁfgﬁ

Partnerstwo przemystowe (np. Rafia, Volkswagen, ...) @

> Projekty, dyplomy (innowacje, automatyka, diagnostyka)
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0 Obszary zainteresowan
» identyfikacja systemow
» sterowanie komputerowe
» roboty mobilne
» Sztuczna inteligencja
= algorytmy ewolucyjne
= logika rozmyta
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ol ' | ; o i -
-~ o i~ 1 : 4 :
TR A LT 8 B
. fow ; : f

= Sieci heuronowe
= inteligencja zespotowa, roje
O Projekty bezzatogowych aparatow

» sterowiec SCI-ENTER
(Konsorcjum SmartControlldea)

» Smigtowiec FeniX
(czterosilnikowy BAL)

» roboty Q-fix, Bioloid
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Przykltadowe tematy prac dyplomowych

,Genetyczne strojenie regulatorow cyfrowych”
,,Neuronowy model samochodowego katalizatora spalin”
,,Podejmowanie decyzji oparte na dynamicznych sieciach neuronowych”

»Otrategia wspotdziatania robotow mobilnych w grupie”
,,Wykrywanie przeciekéw w rurociggach przemysfowych”
,Diagnostyka komputerowych systemow sterowanla 7
»Zastosowanie graféw p ZE

,»Rozmyte algorytmy digt
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Absolwent:
Wiedza i umiejetnosci

Umiejetnosci:
logicznego wigzania idei i faktow
tworczego myslenia przy rozwigzywaniu problemow

skutecznego poszerzania swojej wiedzy

stosowania nowych technologii

integrowania wspotpracy rozmaitych systemow inzynierskich

Wiedza w zakresie projektowania systemow:

identyfikacji, monitoringu i diagnostyki
automatyki uzytkowej i przemystowej -
sterowania procesami rzeczywistymi i wirtualnymi

podejmowania decyzji (zarzadzanie, ekonomia, finanse)
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Absolwent po studiach

» Projektowanie sieciowych, komputerowych systemow
zarzgdzania, sterowania, monitorowania, diagnostyki, lub
stanowisk produkcyjnych robotyckich, testowych... Przyktad:
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Uktad kontrolujacy

przebieg badan na Karta sterujaca
komputerze PC urzadzeniami
wykonawczymi
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