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1
Temat projektu/pracy Zgodne oprogramowanie do oblidzeaukowych na ugdzenia
dyplomowej przengne
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Realizacja oprogramowania na kilka wybranych pamyleh
platform mobilnych realizacych interpretagj kodu do obliczé
matematycznych zgodnych ze standardem Matlab/Octave

Zadania do wykonania

Realizacja lub adaptacja kodu silnika matematyocaneg
Implementacja interfejsuzytkownika na wybrane platformy

Literatura

Materiaty firmowe Matlab

Liczba wykonawcow

3

Uwagi

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Urzadzenie do rejestracji parametrow dynamicznych todzi
wioslarskiej

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski

Konsultant pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Cel pracy

Realizacja urgdzenia.

Zadania do wykonania

Wykonanie uktadu sensoréw do pomiaru parametryypheatzi.
Wykonanie mikroprocesorowego ukfadu rejesitago dane.
Wykonanie oprogramowania do wizualizacji danyclracy todzi.

Literatura

Liczba wykonawcow

Uwagi

;I'emat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Oprogramowanie do wizualizacji perspektywicznej magirowych i
wektorowych na urgdzenia mobilne

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Realizacja zgodnego oprogramowania na kilka wylkrany
popularnych platform mobilnych pozwalaggo prezentowamapy
wektorowe i rastrowe w formie widoku perspektywiego w
kontel§cie geograficznym.

Zadania do wykonania

Realizacja oprogramowania w kilku technologiackdentycznym
interfejsie uytkownika
Testowanie wydajri@iowe w terenie.

Literatura

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi




4

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Implementacja naezizia do przegldania, wizualizacji i analizy
danych pochodgych z akustycznego sondowania dna morskiegc
pomoa sonaréw wielowjzkowych

) Za

Opiekun pracy

dr inz. Zbigniew tubniewski

Konsultant pracy

Cel pracy

Implementacja wygodnego nadzia (preferowanérodowisko:
MATLAB) umozliwiaj acego fatwe poruszanieggdo zbiorach
danych z zapisami ech z sonaru, wybor odpowiedinadmentow
danych do rénego rodzaju wizualizacji oraz korzystanie z
wybranych metod przetwarzania i analizy danych ofyticzanie
parametrow echa, PCA, klasyfikacja

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie giz aktualnym stanem wiedzy w zakresie
wykorzystania sonarow wielowdkowych w monitoringu i
klasyfikacji dna morskiego.

Projekt oprogramowania.

Implementacja i testowanie oprogramowania.

wn

Literatura

1. A. Stepnowski, Systemy akustycznego monitoringu
srodowiska morskiego, Gdakie Towarzystwo Naukowe.
Gdaisk 2001.

2. W. Malina, Podstawy automatycznej klasyfikacji ctira,
Politechnika Gd&ska, Gdask 1990.

3. Z. tubniewski, Zastosowanie analizy fraktalnejtréicji
odwrotnej do zdalnej klasyfikacji i monitoringu dna
morskiego. Praca doktorska, Politechnika fitta, Gdask
2001.

4. Materialy dostpne u opiekuna.

Liczba wykonawcéw

2-4

Uwagi

brak




5

Temat projektu/pracy
dyplomowe]
inzynierskiej

Opracowanie stanowiska laboratoryjnego do przetavasz
I wizualizacji rastrowych danych geograficznych

Opiekun pracy

dr inz. Zbigniew tubniewski

Konsultant pracy

Cel pracy

W oparciu o wybrane oprogramowanie, opracowangctréwiczen
laboratoryjnych z przeznaczeniem do wykorzystanidydaktyce
systemow geoinformatycznych, w zakresie podstawtyarzania i
wizualizacji obrazéw rastrowych terenu (gtjotniczych, obrazéw
satelitarnych itp.). Przyblona tr&¢ ¢wiczen: obrazy jedno- i
wielozakresowe, tryby i tablice kolorowania obraz@nzetwarzanie
histogramu obrazu, algebra obrazow, filtracja pgrzesna obrazéw,
klasyfikacja obrazéw, wizualizacja dwu- i tréjwymiava obrazow

Zadania do wykonania

1. Wybor oprogramowania stanaygego podstawdo realizacji
éwiczen.

2. Projekt trdci ¢wiczen i testowanie wybranego
oprogramowania w zakresie wykorzystania jego 9&rg/ch
procedur.

3. Przygotowanie instrukcji déwiczen, wraz z
przygotowaniem opracowania teoretycznego na temat
przedmiotowych procedur dziagalych na obrazach.

Literatura

Wyklad z przedmiotu Systemy informacji przestrzgnne
T. Pavlidis, Grafika i przetwarzanie obrazéw. WNB87.
P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. ®hind,
GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008.
4. J. A. Richards, X. Jia, Remote Sensing Digital lenag
Analysis:
An Introduction. Springer-Verlag, 2006.
5. B. Jahne, Digital Image Processing. Springer-Vera§5.

wn e

Liczba wykonawcéw

2-4

Uwagi

brak




Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

System GIS do trojwymiarowej wizualizacji danyctcpodzcych z
numerycznych prognoz pogody

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

dr inz. Jacek @browski

Cel pracy

W katedrze systeméw Geoinformatycznych zostat wogbny
zaawansowany model numerycznych prognoz pogody \ERNIS.
Celem pracy jest stworzenie systemu informacji §irzenne
umazliwiajacego tréjwymiarow wizualizacg danych pochodzych
Z tego modelu takich jak zachmurzenie, temperawigr, opady itp

Zadania do wykonania

— Opracowanie parsera formatu NetCDF

— Opracowanie algorytméw trojwymiarowej wizualizacji
danych przestrzennych oraz integracja z mapami
numerycznymi i zdjciami satelitarnymi w technologiach
OpenGL (Android) oraz Windows Phone 7 (XNA)

Literatura

WRF User’s Overview

WREF Tutorial

Open GL Tutorial
http://developer.android.com/quide/topics/graploipshgl.html
XNA Tutorial

http://www.msdn.com
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php

Liczba wykonawcow

3

Uwagi

;I'emat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

System CMS do prezentacji wynikow numerycznych pozg
pogody w modelu WRF w Internecie

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

W Katedrze Systeméw Geoinformatycznych zostat usagbny
zaawansowany mot@umerycznych prognoz pogody WRF EM
Celem pracy jest stworzenie internetowego systenfarmaciji
przestrzennej unitiwiajacego wizualizag danych pochodych z
Z tego modelu takich jak zachmurzenie, temperawicr, opady itp

Zadania do wykonania

— Opracowanie parsera formatu NetCDF

— Opracowanie algorytméw wizualizacji danych
przestrzennych oraz integracja z mapami numerycinym
zdjeciami satelitarnymi

Literatura

WREF User’s Overview

WRF Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php
Dokumentacja GeoServhttp://www.geoserver.org
Dokumentacji Open Layers API

Liczba wykonawcow

3

Uwagi




Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Rozproszony system informaciji przestrzennej (Gtsyvdzualizacii
stanu sieci energetyczne;j

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest stworzenie internetowego
przestrzennej
energetycznej. Poza internetpwersp systemu wymagane jest fak
opracowanie oprogramowania na agtzenia mobilne (Androic
Windows Phone 7) unitiwiajacego zgeoreferencjonowd
wizualizacf elementdéw infrastruktury energetycznej wraz
aktualnymi parametrami ich dziatania.

systanfarmacji

unitiwiajacego wizualizag parametrow siec

Zadania do wykonania

— Opracowanie algorytméw wizualizacji danych
tabelarycznych na mapach wektorowych i rastrowych z
wykorzystaniem oprogramowania GeoServer.

- Implementacja programow klienckich wspiemjch
dziatanie protokotu WMS na systemachaglzsh mobilnych
(Android, Windows Phone 7)

Literatura

Dokumentacja GeoServhttp://www.geoserver.org
Dokumentacji Open Layers API
Dokumentacja Android oraz Windows Phone 7

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Rozproszony system informacji pogodowej naadeenia mobilne
(Android, Windows Phone 7) wykorzyssigly wyniki numerycznego
modelu prognozowania WRF EMS (Weather Researchr&dasting
Environmental Modelling System)

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest stworzenie aplikacji klienckich a#iwiajacych
efektywry i prost wizualizacg najwaniejszych parametréw mode
pogodowych WRF. System powinien &y opracowany W
technologiach Android oraz Windows Phone 7

Zadania do wykonania

— Opracowanie algorytmow wizualizacji wynikow
numerycznych prognoz pogody naagzeniach mobilnych

— Opracowanie algorytméw przetwarzania i kompresjiydh
dla celow transmisji z wykorzystaniegcky klasy GSM.

Literatura

Dokumentacja Android oraz Windows Phone 7
WREF User’s Overview

WREF Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi




10.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

System informacji pogodowej dla entuzjastow lotmict
szybowcowego

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

dr inz. Jacek @browski

Cel pracy

Celem pracy jest implementacja systemu wizualizagjnerycznych
prognoz pogodowych modelu WRF EMS w postaci
dwuwymiarowych wielowarstwowych map zintegrowanyotianymi
z systemu GPS przeznaczonego nadmenia mobilne. System ma
by¢ pomoa w ocenie prognozowanych warunkéw pogodowych dla
0s0b zajmujcych lotnictwem szybowcowym itp.

Zadania do wykonania

— Opracowanie algorytmow wizualizacji wynikow
numerycznych prognoz pogody naagzeniach mobilnych

— Opracowane metod wizualizacji przekroju pionowego
wybranego fragmentu przestrzeni powietrznej w z
uwzgkdnieniem wybranych parametréw wynikow prognoz
pogody

— Opracowanie oprogramowania na system Android waaz
system Windows Phone 7

Literatura

Dokumentacja Android oraz Windows Phone 7
WREF User’s Overview

WRF Tutorial

Open GL tutorial

XNA Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php

Liczba wykonawcow

2

Uwagi

11.
Temat projektu/pracy System wspomagania obstugi ruchu lotniczego wydrgjacy
dyplomowej prognozowane warunku pogodowe
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest implementacja systemu wizualizagyinikow
numerycznych prognoz pogodowych przeznaczona diaslo oraz
0sOb zajmujcych ruchem powietrznym. Integracja z mapami
wektorowymi dotyczcymi ruchu lotniczego ma za zadania wspomoc
obstug ruchu powietrznego na danym terenie.

Zadania do wykonania

— Opracowanie algorytméw wizualizacji wynikow
numerycznych prognoz pogody oraz integracja z mapam
wektorowymi oraz satelitarnymi

— Opracowane metod wizualizacji przekroju pionowego
wybranego fragmentu przestrzeni powietrznej z
uwzgkdnieniem wybranych parametréw wynikow prognoz
pogody

— Opracowanie oprogramowania na system w technoldgir
Framework oraz Java

Literatura

WRF User’s Overview

WRF Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/lusers/
http://wrf-model.org/users/users.php

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi




12.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

System obstugi zlegedla korporacji taksowkarskich

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest implementacja systemu wspomaggp

przekazywanie zledeprzeznaczonego dla korporacji takséwkarskich

badz firm logistycznych. W =zalzeniu zlecenia maj by¢
przekazywane przez operatora systemu z wykorzystarsystemu

GIS do uradzen mobilnych zamontowanych w takséwkach.
Funkcjonalné¢ systemu obejmuje: monitorowanie pozycji i stanu

taksowek (zajty/wolny/gotowy/po pracy itp.), okéeenie celu oraz
wyznaczanie optymalnej trasy, wyegenkosztOw oraz czas
przewozu, tworzenie statystyk itp.

Zadania do wykonania

— Opracowanie oprogramowania naadzenia klienckie w
technologii Android

— Opracowanie oprogramowania serwera oraz integeacja
systemem GIS (np. poprzez Open Layers API)

- Integracja z mapami Google oraz Google API

Literatura

Dokumentacja Open Layers

http://openlayers.org/

Dokumentacja Android — Android Developers
http://developer.android.com/index.html
Dokumentacja Google Maps API
http://code.google.com/intl/pl/apis/maps/index.html

Liczba wykonawcow

2

Uwagi

13.
Temat projektu/pracy Implementacja i wdrzenie modutu pobierania danych z
dyplomowej internetowych serwisdéw pogodowych w ramach Siecgm@ystemu
inzynierskiej Informacji Przestrzennej

Opiekun pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Implementacja i wdrzenie modutu pobierania danych z
internetowych serwiséw pogodowych w ramach stwoegorprzez
KSG systemu Web-GIS

Zadania do wykonania

1. Opracowanie metod pobierania danych z serwisu
internetowego

2. Implementacja oprogramowania pobiecago dane
pogodowe i przekazagego je do systemu Web-GIS

3. Wdrozenie oprogramowania

Literatura

P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. ®hind, GIS.
Teoria i praktyka, PWN, 2008

Liczba wykonawcéw

34

Uwagi




14.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Implementacja systemu zdalnej integracji danyclezdzen typu
Smartphone wrodowisku sieciowego Systemu Informaciji
Przestrzennej

Opiekun pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Implementacja systemu zdalnej integracji danyctzadzen typu
Smartphone ze stworzonym przez KSG systemem Web-GIS

Zadania do wykonania

1. Opracowanie metod pobierania danych zdzm
przendnych
2. Implementacja oprogramowania pobiacgigo dane z

modutow GPS i integragego je w ramach systemu Web-G

3. Wdrozenie oprogramowania

D

Literatura

P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. ®Whind, GIS.
Teoria i praktyka, PWN, 2008

Liczba wykonawcow

34

Uwagi

15.
Temat projektu/pracy Wizualizacja cyfrowego modelu terenu Trojmiastéaradowisku
dyplomowej XNA
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Konsultant pracy

dr inz. Jacek @browski

Cel pracy

Implementacja mechanizmow tréjwymiarowej wizualjzac
cyfrowego modelu wysokgiowego Trojmiasta wrodowisku XNA.

Zadania do wykonania

1. Opracowanie metod przetwarzania cyfrowego modeante
w srodowisku XNA.

2. Implementacja oprogramowania przetwagzego
numeryczny model terenu do postaci poligonowej.

3. Implementacja tréjwymiarowej wizualizacji przetworego
modelu terenu.

Literatura

1. Reed, A., Learning XNA 3.0: XNA 3.0 Game Devetamt for the
PC, Xbox 360, and Zune, O'Reilly Media 2008

2. P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire,\B. Rhind, GIS.
Teoria i praktyka, PWN, 2008

Liczba wykonawcow

34

Uwagi

S



16.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Identyfikacja wzgédnego przemieszczenia kamery wideo na
podstawie strumienia obrazow

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski, prof. PG

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Celem pracy jest zintegrowanie ista®jch metod przetwarzania
obrazow w celu opracowania procesu identyfikécigzki
przemieszczenia oraz zmian orientacji kamery wiggpodstawie
obrazow (do wyboru w trybie offline — PC + zarejestane filmy —
lub online — wybrane ugzlzenie mobilne + przetwarzanie w czasie
rzeczywistym).

C

Zadania do wykonania

1. Opracowanie metody identyfikacji
Implementacja opracowanej metody

Literatura

2.

3. Testowanie wynikow

1. M.LA. Lourakis and A.A. Argyros (2009). "SBA: A 8ware
Package for Generic Sparse Bundle Adjustment". ACM
Transactions on Mathematical Software (ACM) 36 (H530.

2. Lowe, David G. (1999). "Object recognition from &bscale-
invariant features". Proceedings of the Internation
Conference on Computer Vision. 2. pp. 1150-1157

Liczba wykonawcéw

Uwagi

17.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Realizacja wirtualnej maszyny w oparciu 0 procasdoiVv

Opiekun pracy

dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Cel pracy

1.Realizacja prostej wirtualnej maszyny z wykorapém VLIW.
2. Testowanie, uruchamianie programow.

Zadania do wykonania

1. LIR low-level intermediate representation

2. nanoJIT uklad Evolution

3. Opis i wybor maszyny wirtualnej

4. Implementacja prostej wirtualnej maszyny z wykstaniem
VLIW.

5. Badanie wydajni.

Literatura

Zasoby Internetowe

Liczba wykonawcéw

2-3

Uwagi

18.
Temat projektu/pracy Badanie efektywniei obiektowych baz danych na adzeniach
dyplomowej mobilnych
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Cel pracy

Przeanalizowanie efektywéd obiektowych baz danych na
urzadzeniach mobilnych

Zadania do wykonania

Literatura

Internet

Liczba wykonawcéw

2-3

Uwagi

Przykladowe rozwizania dosipne u prowadzacego




19.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Implementacja algorytméw poprawdaych okrélanie pozycji w
satelitarnych systemach nawigacyjnych

Opiekun pracy

dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Cel pracy

Zapoznanie sie z systemem GPS nadgeniach mobilnych

Zadania do wykonania

Implementacja algorytmow RTK
Implementacja algorytmu Teunissen’a GNSS

Literatura

Internet

Liczba wykonawcéw

2-3

Uwagi

Kod i literatura dosfpne u prowadgego

20.
Temat projektu/pracy Wieloplatformowe oprogramowanie do zbierania i u¢imsiania
dyplomowej pozycji wytkownikow urzdzer mobilnych
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Jacek @browski

Konsultant pracy

Cel pracy

Stworzenie oprogramowania, ktére utliwi zbieranie oraz
wspotdzielenie pozycjizytkownikom r&nych uradzer mobilnych.
Wytworzone oprogramowanie madsgzkieletem stzacym
studentom przy realizacji innych projektéw adstvymagane jest
udostpnienie kodowerodtowych i obgcie ich niezaraiwa otwart
licencia.

Zadania do wykonania

Opracowanie protokotu komunikacji.

Implementacja serwera w co najmniej 3 technologiach
Implementacja klienta dla kilku uzgodnionych platfomobilnych
(Android, Windows Mobile/Phone, iOS, Symbian, Maemo

Literatura

Dokumentacja odpowiednich platform

Liczba wykonawcow

34

Uwagi

21.
Temat projektu/pracy Rekonstrukcja sceny tréjwymiarowej na podstawieydhrz sensora
dyplomowej Microsoft Kinect
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Jacek @browski

Konsultant pracy

Cel pracy

Stworzenie oprogramowania, ktére na podstawie yoezy/ch ugcé
lub filmu zarejestrowanego sensorem Kinect zbuthdjevymiarowy
model statycznej sceny.

Zadania do wykonania

Ze wzgkdu na brak sensora pozycji w gizeniu kluczowym
zadaniem jest stworzenie lub implementacja algodytm
wywodzcych ze zdj¢ informacje o pozycjach kamery. Na ich
podstawie mgna stworzg model chmury punktow, podlegay
dalszej obrobce.

Konieczne bdzie stworzenie przednego stanowiska do rejestracj
obrazow (sensor wymaga zegtniznego zasilania).

Literatura

http://openkinect.org/

Liczba wykonawcow

3

Uwagi




22.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Internetowy system upowszechniania obrazéw sateyith

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski

Konsultant pracy

mgr inz. Szymon Bbrowski

Cel pracy

Przygotowanie istniggego systemu do udephienia go szerokiemt
gronu wytkownikow.

1S9

Zadania do wykonania

1. Przygotowanie systemu do uruchomienia (m.inrpogi
interfejsu, wybor archiwizowanych danych, cachelowavybranych
informacji, rozszerzenie egci administracyjnej archiwum).

2. Rozszerzenie funkcjonalw systemu o wykrywanie obszarow
zachmurzonych na archiwizowanych obrazach.

3. Uodpornienie systemu na zdarzeniaatkgwe (np. zanik danych
przepenienie).

4. Testowanie systemu.

Literatura

- Dokumentacja systemu archiwizacji obrazow sateditch.

- NOAA KLM User's Guide Official NOAA POES sate#i users
guide

- iIDAP/MACROPRO - Software User Guide

- Dokumentacja framework'a Django.

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi

23.
Temat projektu/pracy Opracowani€wiczen laboratoryjnych dla systemu wbudowanego
dyplomowej mikroprocesorem i.MX o architekturze ARM
inzynierskiej

z

Opiekun pracy

dr inz. Krzysztof Bikonis

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest opracowanie dwdshiczea laboratoryjnych
demonstrujcych maliwosci systemu wbudowanego z
mikroprocesorem i.MX o architekturze ARM
(M9328MXLLITEKIT)

Zadania do wykonania

Zapoznanie siz architektug ARM mikroprocesoréw typu RISC
Zapoznanie giz zestawem startowym M9328MXLLITEKIT dla
mikroprocesorow i.MX o architekturze ARM9

Zapoznanie gizesrodowiskiem programistycznym dostarczanym
wraz z w/w zestawem

Opracowani€wiczen laboratoryjnych wraz z instrukgj

Literatura

Dokumentacja mikrokontrolera M9328MX
Dokumentacja techniczna zestawu startowego M9328MKEKIT
Materialy dosgpne w sieci Internet

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi




24.

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Opracowani€wiczen laboratoryjnych dla systemu wbudowanego
mikroprocesorem o architekturze ARM

Opiekun pracy

dr inz. Krzysztof Bikonis

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest opracowanie dwdshiczea laboratoryjnych
demonstrujcych maliwosci systemu wbudowanego z
mikroprocesorem o architekturze ARM (STR910-Eval)

Zadania do wykonania

Zapoznanie siz architektug ARM mikroprocesoréw typu RISC
Zapoznanie giz zestawem startowym STR910-Eval dla
mikroprocesoréw ARM9

Zapoznanie gizesrodowiskiem programistycznym dostarczanym
przeznaczonym dla zestawu startowego STR910-Eval
Opracowani€wiczen laboratoryjnych wraz z instrukgj

Literatura

Dokumentacja mikrokontrolera STR910-Eval
Dokumentacja techniczna zestawu startowego STRY40-E
Materiaty dostpne w sieci Internet

Liczba wykonawcéw

3

Uwagi

z



Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Oprogramowanie do tréjwymiarowej wizualizacji magdétrenu na
urzadzenia mobilne

Opiekun pracy

dr hab. irt. Marek Moszyiski

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Realizacja oprogramowania na wybgaotatformg mobilm z
zastosowaniem technologii wspieiegj grafike 3D na urzdzeniu.

Zadania do wykonania

Projekt systemu.
Realizacja oprogramowania.
Testowanie wydajneiowe.

Literatura

Liczba wykonawcéw

1

Uwagi

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Opracowanie oprogramowania demonstracyjnego ilustgo
przetwarzanie danych geograficznych

Opiekun pracy

dr inz. Zbigniew tubniewski

Konsultant pracy

Cel pracy

W oparciu o wybrane technologie, opracowanie onaogwania
ilustrujacego w formie obrazow, diagraméw, animaciji itp. vayie
procedury przetwarzania rastrowych i wektorowychyda
geograficznych, z przeznaczeniem do wykorzystanilyaaktyce
systemoéw geoinformatycznych, np.: tryby kolorowasti@azow,
przetwarzanie histogramu obrazu, algebra obraztasyfikacja
obrazow, geoprzetwarzanie warstw wektorowytmhffér, dissolve,
clip, intersection, union), geokodowanie, indeksowanie przestrzen
uzgadnianie topologii warstw wektorowych

Zadania do wykonania

1. Wybdr technologii i nargzi do realizacji oprogramowania.

Projekt oprogramowania..
Implementacja i testowanie oprogramowania.

Literatura

Wyktad z przedmiotu Systemy informacji przestrzgnne
T. Pavlidis, Grafika i przetwarzanie obrazéw. WNB37.
P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. Rhind,
GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008.

4. B. Jahne, Digital Image Processing. Springer-Ver28§5.

WN PN

Liczba wykonawcow

1-2

Uwagi

brak




Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

System GIS do trojwymiarowej wizualizacji danyctcpodzcych z
numerycznych prognoz pogody

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

dr inz. Jacek @browski

Cel pracy

Celem pracy jest stworzenie systemu informacji girzenne;j
umazliwiajacego tréjwymiarow wizualizacg danych pochodgych
Z numerycznych prognoz pogody uruchomionego i
wykorzystywanego w katedrze systemow Geoinformatycha
modelu WRF EMS takich jak zachmurzenie, tempesatwriatr,
opady itp.

Zadania do wykonania

— Opracowanie parsera formatu NetCDF

- Opracowanie algorytmow tréjwymiarowej wizualizaciji
danych przestrzennych oraz integracja z mapami
numerycznymi i zdjciami satelitarnymi

Literatura

WRF User’s Overview

WRF Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php

Liczba wykonawcéw

2

Uwagi

4,
Temat projektu/pracy Portal do prezentacji wynikdbw numerycznych progpogody w
dyplomowej modelu WRF
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Cel pracy

Celem pracy jest stworzenie internetowego systefoumacji
przestrzennej unitiwiaj acego wizualizag danych pochodzych z
numerycznych prognoz pogody uruchomionego i wykstyayanego
w katedrze systemow geoinformatycznych modelu WRFSEtakich
jak zachmurzenie, temperatura, wiatr, opady itp.

Zadania do wykonania

— Opracowanie parsera formatu NetCDF

— Opracowanie algorytméw wizualizacji danych
przestrzennych oraz integracja z mapami numerycznym
zdjeciami satelitarnymi

Literatura

WRF User’s Overview

WREF Tutorial
http://www.mmm.ucar.edu/wrf/users/
http://wrf-model.org/users/users.php
Dokumentacja GeoServbttp://www.geoserver.org
Dokumentacji Open Layers API

Liczba wykonawcéw

2

Uwagi




Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Rozbudowa modutu integracji danych o statkach nazM@attyckim
w ramach Sieciowego Systemu Informacji Przestrzenne

Opiekun pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Konsultant pracy

mgr inz. tukasz Kamiski

Cel pracy

Usprawnienie funkcjonowania modutu integracji dangcstatkach
na morzu Baltyckim dziatagego w ramach stworzonego przez KS
systemu Web-GIS

Zadania do wykonania

4. Testowanie dziatania istnigego modutu i okrgenie jego
stabych punktéw

5. Implementacja modutu pozbawionego wykrytych wad

6. Wdrozenie stworzonego modutu

Literatura P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. ®hind, GIS.
Teoria i praktyka, PWN, 2008
Liczba wykonawcéw 2-3
Uwagi
6

Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Rozbudowa modutu integracji danych z satelitartegjspogodowej
w ramach Sieciowego Systemu Informacji Przestrzenne

Opiekun pracy

dr inz. Marcin Kulawiak

Konsultant pracy

mgr inz. Krzysztof Bruniecki

Cel pracy

Usprawnienie funkcjonowania modutu integracji ddnygcsatelitarne
stacji pogodowej, dziatagego w ramach stworzonego przez KSG
systemu Web-GIS

Zadania do wykonania

4. Testowanie dziatania istnigjego modutu i okrédenie jego
stabych punktéw

5. Implementacja modutu pozbawionego wykrytych wad

6. Wdrozenie stworzonego modutu

Literatura

P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. ®Whind, GIS.
Teoria i praktyka, PWN, 2008

Liczba wykonawcow

2-3

Uwagi

;I'emat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Mikro Maszyna wirtualna czasu rzeczywistego Jdagpthtformy
ATMegal28

Opiekun pracy

dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Cel pracy

Zapoznanie gizesrodowiskiem maszyny wirtualnej uJava

Zadania do wykonania

Uruchomienie maszyny na wybranym procesorze

Literatura

Internet

Liczba wykonawcow

1-2

Uwagi

Kod i literatura specjalistyczna dephe u prowacdego

j

G



Temat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Portal internetowy zasrlzapcy urzdzeniami wypossonymi w GPS

Opiekun pracy

dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Cel pracy

Portal zarzdzapcy urzdzeniami mobilnymi

Zadania do wykonania

Literatura

Internet

Liczba wykonawcéw

1-2

Uwagi

Urzadzenia mobilne wypogane w GPS dogpne u prowadgego

9

;I'emat projektu/pracy
dyplomowej
inzynierskiej

Cyfrowy globus

Opiekun pracy

dr inz. Jacek @browski

Konsultant pracy

Cel pracy

Stworzenie aplikacji w OpenGL, ktéradrie potrafita prezentowa
wiele warstw rastrowych z informagcp polazeniu natlaonych na
geoick uzupetnion o wysokdciowy model terenu.

Zadania do wykonania

Implementacja: szkieletu aplikacji, mechanizmu zdzania
dostpnymi warstwami, mechanizmu generowania tekstur ora
triangulacji na podstawie DTM

Literatura Dokumentacja OpenGL,
Liczba wykonawcow 3
Uwagi
10.
Temat projektu/pracy Zdalne sterowanie elementami wykonawczymi z wykstagiem
dyplomowej systemu wbudowanego
inzynierskiej

Opiekun pracy

dr inz. Krzysztof Bikonis

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem jest zapewnienie zdalnego sterowania, z veyktaniem siec
Internet, elementami wykonawczymi (styczniki, sitold, silniki
krokowe, itp.) za pomacsystemu wbudowanego

Zadania do wykonania

Analiza systemow wbudowanych poatém sterowania elementami
wykonawczymi
Analiza maliwosci serwerow WWW dla systemdw wbudowanyck
Projekt i realizacja oprogramowania realignggo cel pracy

Literatura

Arnold S. Berger, Embedded Systems Degig01

Michael Barr and Andy Oram, Programming Embeddeste3ys in
C and C++

Materiaty dosgpne w sieci Internet

Liczba wykonawcow

2

Uwagi




